Mars se stal jednou z prvnich planet, ktera byla zkoumdana na pocatku vesmirného prizkumu. Americke,
ruske, evropskeé a japonské sondy kolem této planety jiZ obihaly, dopadaly na jeji povrch, pristavaly a
jezdily po ni, aby ziskaly data o jejim geologickém sloZeni, vlastnostech povrchu, hledaly vodu a
zkoumaly klima.



Program Mars / Fobos

Mars 1M - odstartoval v Fijnu
1960 s cilem zkoumat prostor
mezi Zemi a Marsem, kolem
Marsu proletét a poridit snimky
jeho povrchu. V 309. sekundé
letu doSlo k zavadé na nosné
raketé a 650 kg vazici sonda se
zritila k Zemi.
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V 60. a 70. letech 20. stoleti vyslal Sovétsky svaz k planeté Mars fadu sond. VétSina cili nebyla splnéna,
nekolik sond selhalo pri startu, jiné béhem letu prestaly komunikovat, vynechavaly palubni pocitace. Ty
které doletély aZ na obéZnou dréhu, poskytly nekvalitni fotografie. Uspé&chem bylo historicky prvni pfistani
na planeté, které v prosinci 1971 provedl Mars 3. Vysilani dat z povrchu vSak trvalo pouhych 15 sekund. V

80. letech byly vyslany k Marsu a jeho mésici dvé sondy Fobos, které rovnéz skoncily nezdarem.



Program Mariner

Program americké agentury NASA zahrnoval vyslani 10 nepilotovanych sond na prizkum nejblizsich
planet: Merkuru, VenuSe a Marsu. V letech 1962 — 1973 jich z vyslanych deseti osm dosahlo cile a
poskytlo mnoZzstvi fotografii a dalSich cennych informaci. V Cervenci 1965 poridil Mariner 4 prvnich
22 snimkl povrchu Marsu. V listopadu 1971 se na obézné draze Marsu usadil Mariner 9 (na snimku),

kde zhotovil vice, nez 7000 fotografii Marsova povrchu.



Povrch Marsu — Mariner 4
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Program Viking

Program americke agentury NASA zahrnoval vyslani 2 kosmickych sond Viking 1 a Viking 2, jejichz
cilem bylo doletet k Marsu, usadit se na jeho obézné draze a vyslat k povrchu pristavaci modul. Obe
mise byly velice uspésné. Start probéhl v srpnu/zari 1975, pristavaci moduly dosedly na planetu v

cervenci/srpnu 1976 a praci ukoncily v listopadu 1982/Cervenci 1980. Odeslaly 55 000 snimk.



Okoli pristavaciho modulu Viking 1




bristavaciho modulu




Mars Global Survyeor

Po neuspesném projektu Mars Observer (1992) byla v listopadu 1996 vypusténa dalsi orbitalni sonda

NASA Mars Global Survyeor s cilem mapovat povrch planety specialnim fotoaparatem Mars Orbiter

Camera (na snimku), mérit vysSku hor a hloubku udoli, zkoumat atmosféru a magnetické pole. Sonda
dorazila na obéZnou drahu v zari 1997 a pracovala do listopadu 2006. Odeslala pres 240 000 snimkii.
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Meésic po startu Mars Global Survyeor byla vypusSténa sonda Mars Pathfinder s cilem pristat na
povrchu Marsu a vypustit 65 cm dlouhé vozitko Sojourner. Pristani probéhlo uspésne 4. 7. 1997.
Hlavnim tkolem bylo zjistit sloZzeni marsovské ptidy a kamenti. AZ do posledniho vysilani 7. 10. 1997

odeslal Pathfinder 16 000 snimk, Sojourner 550 a 16 chemickych analyz.



Mars Pathfinder




Sojourner — méril 65x48x30
cm, mél 6 kol, vazil 10,6 kg a
pohyboval se  rychlosti
1 cm/s. Na svych vypravach
najezdil pres 100 m a od své
materské sondy se nevzdalil
dale, nez 12 m.

Sojourner




Mars Odyssey

V roce 2001 odstartovala a také byla navedena na obéznou drahu Marsu dalsi orbitalni sonda Mars
Odyssey. Hlavnim tikolem sondy je vyzkum mineralogického slozZeni, studium radiace (kvili letim
cloveka na Mars) a studium chemického slozeni. Funguje téz jako retranslacni stanice pro povrchove
sondy. Z jejich snimki byla sestavena prvni kompletni mapa povrchu Marsu. Stale je v provozu.



Mars Express

Mars Express je orbitalni sonda, ktera odstartovala v cervnu 2003 z kosmodromu Bajkonur pod
vlajkou Evropské kosmické agentury. V prosinci se usidlila na obéZné draze a mohla po sérii testt plnit
sve ukoly: 3D snimkovani planety majici za ukol ziskat vice znalosti o povrchu a geologii, pomoci
radaru nahlédnout pod povrch a upresnit zakonitosti atmosféry stanovit jeji sloZeni. Stale funguje.



Beagle 2 byl britsky neuspésny pristavaci modul sondy Mars Express, vybaveny pristroji pro hledani
stop Zivota na povrchu Marsu, ktery mél pristat na povrchu Marsu. Modul pristal (Ci se zritil) na
povrchu 25. prosince 2003, ale po pristani se jiz neozval ridicimu stredisku.



Mars Exploration Rover

I
1

5'1’.',

g ’ﬂ%ﬂ, n - ' o zx _ .
MER je nazev kosmické mise dvou identickych sond (MER-A a MER-B) americké agentury NASA
nesouci mobilni roboticka vozitka pro prizkum planety Mars. Hlavnim cilem mise bylo hledat kameny

a pudu, ktera by dokazovala vyskyt vody v minulosti Marsu. Obé sondy pristaly na opa¢nych stranach
planety v mistech, o kterych se predpokladalo, Ze mohla v minulosti byt vystavena ptisobeni vody.



Spirit & Opportunity

Spirit:
pristani na Marsu: 4. 1. 2004
posledni kontakt: 22. 3. 2010

Opportunity:
pristani na Marsu: 25. 1. 2004
posledni kontakt: v provozu

parametry:

hmotnost: 185 kg

vyska: 150 cm

Sirka: 230 cm

délka: 160 cm

nejvyssi rychlost: 5 cm/s
pristroje: bruska, mikroskop,
spektrometry, panoramaticka
kamera

Planovana zivotnost téchto jezdicich robotti byla 90 dnli. Po povrchu Marsu naputovali nékolik
desitek kilometrti a skrze retranslacni druzice (Odyssey, Global Survyeor) odeslali k zemi statisice
fotografii a dalSich dat. KaZzda cela sonda kromé vozitka obsahovala: ploSinu pro meékké pristani
(348 kg), padak a kryt (209 kg), tepelny Stit (78 kg), preletovy meziplanetarni stupen (193 kg) a
pohonné latky (50 kg). Celkem tedy vazila 1063 kg.



Opportunity — uvnitr krateru




Mars Reconnaissance Orbiter
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MRO je dalsi orbitalni sonda, vyslana k Marsu NASA. Na jeho obéznou drahu dorazila v breznu
2006. Je stale v provozu. Po ukonceni provozu Global Survyeor prevzala jeho ulohu retranslacni
stanice pro komunikaci se sondami, sidlicimi Ci jezdicimi na povrchu planety.
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Povrchova sonda Phoenix tispésné pristala pobliZ severni polarni Cepicky Marsu v kvétnu 2008 s cilem
zjistit, jestli by byly prirodni podminky na Marsu vhodné pro mikroskopicky Zivot. Sonda potvrdila
pritomnost vody nékolik centimetrii pod povrchem. V listopadu 2008 prestala komunikovat.



MSL - Curiosity

V srpnu 2012 pristalo na Marsu nové vozidlo — Curiosity. Je dlouhé 2,9 m, Siroké 2,7 m a vysoke 2,2 m.
Vazi 899 kg, z toho 80 kg védecké pristroje. MiiZe se pohybovat rychlosti 90 m/h. Hlavnim cilem vozitka
je zjistit, zda v minulosti nebo pritomnosti existovaly na Marsu podminky pro mikrobialni zivot.
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